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M^eanisme d'horlogerie r^alisant PappUcation cPune force prati^uement constante 
anx organes d*4ehappem6iit 



L*objet "de I'invention est un mfecanieme 
d'horlogerie r6alisant I'application d'une force 
pratiquement constante aux orgaaes d*^liap- 
peznent 

6 Ce mecanisme est ca;ract6ris© par J'inter- 
position, entre les organes moteurs et oeux de 
I'dchappeiment, de deux mobiles coaxiaux in- 
dependants, 4 rexoeption d'une liaison par vn 
organe 61astiqu€ capable de transmettre un 

10 couple moteur entre eux, Tun des mobiles 
6tant eniiraineur et I'autre entrame et le pre- 
mier ayant sur son pourtour des crane pre- 

^lant appui contr e le s chevilles d'une ancre, 
que dee rampes d'une roue solidaire du* ee- 

15 cond font osciller de maniere a ce "qu'^fc toute 
detente de I'organe 41astique de liaison au 
dela d'un angle donn6 coriesppnde une oscil- 
lation de Tancre permjetfeant-au mobile entrat- 
neur d'armer Jedit organe d'tin angle & 

20 eelui de cette detente. 

Le dessin annexid lepr^seute tine fonne 
d'ex6cution de Tobjet de riayeniion, doimde 
& litre d'exemple. 



La fig. 1 repr^ente ledit m6canisme d^- 
velopp6 en 6l"6vation, sans- les ponts. 

La fig. 2 montre, en plan, I'anere, la roue 
h craaas' du mobile enffers^e et I'organe de liai- 



La fig, 3 montre, en plan» I'aaicre, le mo- 
bile entraineuT et ses lev^. . 

L'effort moteuT irregulier est eommuni- 
qu6 au mecanisme par rintermfediabe des mo- 
biles- intermediaiires 1^ 2, a, 4, 5, dont le der- 
nier actionne le pignon 6, 

Celui-ci fait partie d'un pieanier mobile 
compose de trois pieoes! je pignon 6, une tone 
a crane 7 et-ua .pivot 8. . 

Cea elements amt coaxiaux d'un second 
mobile, compos6 de quatre pidces: le canon 9, 
le bouchon 10, k roue 11 et la roue d*4cbap- < 
pement 12. 

Baiue le canon 9 scHrt logSs deux <ibatdns 
13 guidant la tige 8, tout en lui laaseont toute 
Kbertfi de rotation, en eorbe que l'effort mo- 
teur tranemis au pignon. & ne pent en parti.- 4 
cea^ies: Stre tranamis eans autre k la roue 
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d'^chappement 12, ces deux organes ■fcouxiiaiit 
fou Tun par rapport k I'autre. 

Le dessin est compl-6te par la representa- 
tion dee organes d'eehappement babituels, soit 

5 de I'ancre 14 et du balanoier 15. 

Entre la roue k cran® 7 et le canon 9 est 
jntereaU tin spiral 16, oonstifuant 'la seule 
liaison entre le mobile 6 — 7 — & et le mobile 
9^10 — 11 — 12. Ce ffpiral' pent tranemettre 

10 un couple moteur de Ftm de ces mobiles k 
Tauiret en paartieulier du premier au second. 

I/e sens d'entralnement du premier mobile 
6tant suppose Stre eelui indiqu-fe par la fldche 
de la. fig. 2, on voit cpi'il tendJ a armer le 

w spiral 16. L'angl© d'annement est toutefois 
limiie k 60**, par le fait que la roue 7 <}Odx- 
poite trois <si»bs 1/7, 18, 19, •deslain^ a yenit 
buter a tour xole contre IVne des. cbevilles 
20 et 31 d'une vatscQ 22, ell^s-mSmea espac^ 

20 d'une quantity oonrespondoni a GQ** du pout- 
tour de ladite loue. 

lies ehevilles de oette ancre soat, di'autre 
part, actionnSes pax les lampes 23, 2'4, 25 de 
trois saillies de la nnie 11, auzquelles font 

«5 snite trois dos de eftretd 26, 27 et 26, en aaros 
de cercle ooucentniques & oetfce loao, 'rensem- 
ble r^l'isant une division en six du pourtour 
de la roue. 

Void maintenant eomment fonctioime le 

80 mtonisme dSorit: 

Le spiral 16 etant arm© et la roue 7 arr^- 
t6e pax son cran 17 eontre la cbeville 20 de 
Tancre 22, I'effort moteur provenant dudit 
spiral sera trans-mis k I'^happement par le 

35 oanon 9 et la roue d'^chappement 12 qui en 
est solidaiie. CeHe-ci toumera a mesure que 
le~epfial~se~di^en^d"et"^ 
avec elle. 

Oelle-l& viendra, k un moment doiMi6, oc- 
40 cuper -la position reprSsent^ k la fig. 3, ot. 
la rampe 2-3 atteint et repousse la cheville 20 
de Vanore 22. 

Cette fon-ction s'aecjompliseant, ladite cbe- 
ville libere le etan 17 de la roue 7, contre la- 
46 quelle vient maintenant s*appuyer la cbe- 
vilTe 21. 

Libie dWra^r le pignon 6, le moteur 
du m^canifiEDB axmeia k nouveau le sskal 16, 



toutefois de 60" seulement, c'est4.-diie jus- 
qu*it ce que le cran 18 soit a-iT^te contre la bo 
cheville 21. 

Le mecanisme oonservera alors oette posi- 
tion aussi longtemps que Tanore 22eeramain- 
tenue dans sa nouvelle position par la coop6^ 
ration du dos de s^te 26 et de la cbeville u 
d'ancre 20. 

Get 4tat correspond k un sixifeme de tour 
de la roue 11 et de la roue d'^chappement 
dont elle est solidaiie, aprfe quoi, Tancre 22 
6tant chassee dans la position de depart des- eo 
sin^ par la pres&ion de la raonpe 24, le cran 
18 viendra buter k son tour centre la cbeville 
20 & la suite d'un nouvel armement de 60" du 
^iral 16, et ainsi de suite. 

Le spiral 16 6tant toujouia aim^ de la >& 
m§me quantite et ne se dormant qu'entre 
des limites trte Stroites, on voit qu*il trans- 
met une force praiiquement coostante aux 
organes d'^cbappement. 

L'angle, dans les limites duquel le spiral w 
16 s'arme et sc d^arme, pourrait evidem- 
ment avoir une valeur autre que 60'®, par 
exemple plus petite encore. 

L'ensemble constitufe par le mobile en- 
train6 et le mobile entralneui pourrait §tre w 
dispos6 en un autre endroit du mecanisme, 
c'est-a-dire que le pignon 6 pourrait, par 
exemple, occuper la place du pignson 2. Dans 
ce cas-, la roue d'tehappement 12 seiait Tem- 
plaoee par la roue 8. so 

H est toutefois pr6f6ral>le d'adopter la • 
dispositlou dessin^, afin d'feviter des irregu- 
laritfe-de-transmission- aprte-les organes des^ — 
tines a xdaliser la force constaaite, iix^gola- 
rit6s pouvant provenir du eoUement des mo- «5 
biles par rhxule. 

On voit, d'autre part, que les cbevilles 20 
et 21 de Tancre 22 sent naofntees de maniere 
a pouvoir toumer librement eur elles-m^mes, 
c'est-&,-dire autoux de leurs axes geom6tri- oo 
qaes, Cette disposition s'adapte particuliere- 
ment bien k la pr6sente invention qui en 
confftitue une des applicatioos les plus int6- 
ressantes. 
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EEVENDICATION: 
MScanisme d^horlogerie r^alisant Tappli- 
eation d'une force pratiqu^ment oonstante aux 
orgaaes d*6cliappeinent, caTacterisfi par I'in- 
s.terposition, enlrre les orgaoes moteuis et ceux 
de r^ohappement, die deux mobiles -ooaxiaTix 
iiidependants ^ I'exoeption d'uaie liaison par 
un organe elas-tique capable -de transmettre 
un couple moteur entre eux, I'tm -des mobiles 

10 etant entraineur et Tautre eiitraln.4 et le pre- 
mier ayant eur son pourtour des crans pre- 
naiit appui contre les chevilles d'une anore, 
que des rampee d'une roue solidaire du se- 
cond font oeciller de manidre 4 <5e qu'4 ix>ute 

16 detente de I'organe ^lasiaquo de Haiison ati 
dfilii d'un angle donn^ ooirespoade ime ostcil- 
lation de Tanere, permetfemtau mobile entrai- 
neur d'armer ledit organe d'lm angle 6gal i 
oelui de cette ds^ftente. 



SOUS-REVENDIOATIONS : ' 20 
1. M^anisme selon Ja revendieation, ca- 
ract^ris6 par un pignon entmiue par les or- 
ganes moteuiis et eolidaii-e d'une roue a crans. 
reliee par un spiral a un organe pivotant 
coaxial ind-6pendant portaut deux roues, Time ss 
avec des rampes -coonportant des dos de aatetS 
et I'autre aveo des moyens d© transmission de 
I'effort Te^u, une ancre ooop^iant aveo les 
rampes et lee des de stoeftfe de mwiifire & 
occaper, en coxae du ddsarmemeai da spixaJ, so 
tantot IW, tanta* i'antce de see positions 
extargames, pennettant aux crane de preodre 
eucoessivemeuft appui contr© I'tuw, puis 
Taatie de ees detiz olievillee. 
. Mftcanisme selon la levendieatron et la as 
eoTw-revendieation 1, caxactdrisd en oe que les 
chevilles de Tancie peuvent toumer autotix de. 
leuis axes g6ometriques. 

Maurice Comioley. 

Mandataire: Bdmond Lauber, ing.dipl, Gen&ve. 
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